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Abstract (Basic) : EP 1064885 Al 

NOVELTY - The holder device has devices for fixing to a vertebra on 
one side, a holder for a rod on the other side and devices to form a 
rigid connection between the device and the rod. The holder has devices 
(22b) to hold the rod in the holder, which are formed and connected to 
the holder device in such a way as to temporarily hold the rod in the 
holder, until the holder is fixed to the rod using the devices to form 
the rigid connection. 

USE - To prevent deformation of spinal column. To cure scoliosis. 

ADVANTAGE - Design simplifies handling and fixing of device to rod. 

DESCRIPTION OF DRAWING (S) - The figure shows a view of a form of 
the holder device. 
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(54) Haltevorrichtung fiir die Wirbelsauie 

(57) Eine Haltevorrichtung fUr die Wirbelsdule weist 
MIttel zur Befestigung an einem Wirbel auf. Ferner weist 
sie eine Aufnahme (2) fur einen Stab (3) auf, die an der 
den Befestigungsmittein abgewandten Seite der Halte- 
vorrichtung vorgesehen ist. Weiterhin weist die Halte- 
vorrichtung Mittein (5) auf zum Herstellen einer starren 
Verbindung der Haltevomchtung mit dem In der Aufnah- 
me befindlichen Stab (3). Schliesslich weist die Vorrich- 
tung MIttel (4,20;6a,22a,62a:6b,22b.62;6c,21 c,61 c;6d, 
22d,62d; 21e.22e.24e;21f.22f,24f;6g.21g,61g;6h;6l:6j; 
6k) zum Zuruckhaiten des Stabes in der Aufnahme 
(2.2a,2b,2c,2d,2e,2f,2g) auf» welche so ausgebildet und 
mit der Haltevorrichtung derart in Verbindung bringbar 
sind, dass sie einen in die Aufnahme (2,2a,2b,2c,2d,2e, 
2f,2g) eingebrachten Stab (3,3a.3b,3c,3d,3e,3f,3g) vor- 
laufig in der Aufnahme zuruckhaiten. bis die Haltevor- 
richtung mit Hilfe der Mittel zum Herstellen der starren 
Verbindung an dem Stab fixiert Ist. 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung belrifft eine Haltevorrichtung fur 
die Wirbelsaule gemass dem Oberbegriff des unabhdn- 
gigen Patentanspruchs. 

[0002] Bei Deformationen der WirbelsSule des Men- 
schen kommen derartige Haltevorrichtungen zum Ein- 
satz. Vom Prinzip her werden die Haltevorrichtungen an 
mehreren Wirbeln befestigt und mittels einer Oder meh- 
rerer Stabe miteinander verbunden, wodurch die Wir- 
belsSule mechanisch in eine Sollposition gezwungen 
wird. 

[0003] Skoliose ist beispielsweise eine solche Defor- 
mation der Wirbelsaule. Als Skoliose wird eine seitliche 
(laterals) Verbiegung der Wirbelsaule bezeichnet, die 
auch noch mit einer Drehung (Torsion) der einzelnen 
Wirbel verbunden sein kann. Man unterscheidet prinzi- 
piell zwischen einer totalen oder C-formigen Skoliose 
(Krummung der Wirbelsaule nach einer Seite ohne Ge- 
genkrummung), einer zusammengesetzten oder S-for- 
migen Skoliose (Krummung mit Gegenkrummung) und 
einer Trippelskoliose (Krummung mit kompensatori- 
scher Gegenkrummung nach kranial und kaudal). Eine 
zusammengesetzte oder S-formige Skoliose ist bei- 
spielsweise in Fig. 1 schematisch angedeutet. Die ge- 
strichelte Linie deutet den S-fflrmlgen Verlauf der Wir- 
belsaule WS an. 

[0004] Beim operativen Richten der Wirbelsdule wer- 
den Haltevorrichtungen, die z.B. einen Haken aufwei- 
sen, an den Wirbeln befestigt. Die Haken grelfen unter 
bzw. hinter die Lamina des jeweiligen Wirbels und ver- 
haken sich dort, sie konnen aber auch an den Pedikein 
angreifen bzw. an den jeweiligen Prozessus transver- 
sus (Domfortsatz). Typlschenveise wird zundchst eine 
Haltevom'chtung an je einem Wirbel an den beiden En- 
den des Bereichs der Deformation der Wirbelsaule be- 
festigt. Die Haltevorrichtungen weisen an ihrem dem 
Haken abgewandten Ende eine Aufnahme fur einen 
Stab auf. Der Stab weist eine zuvor festgelegte Form 
auf, welche bewirkt, dass dann, wenn die einzelnen Wir- 
bel im Bereich der Deformation mittels einer Haltevor- 
richtung mit dem Stab verbunden sind, die Wirbelsaule 
einen gewunschten Verlauf aufweist. 
[0005] An den Wirbeln im Bereich der Deformation 
der Wirbelsdule werden dann ebenfalls Haltevorrichtun- 
gen befestigt. Nach dem Befestigen einer solchen Hal- 
tevorrichtung am jeweiligen Wirbel im Bereich der De- 
formation wird die Haltevorrichtung mitsamt dem Wirbel 
zum Stab hin gezogen bis die Aufnahme der Haltevor- 
richtung dann den Stab aufnimmt. Sodann befindet sich 
der jeweilige Wirbel in seiner Sollposition. Die Haltevor- 
richtung muss nun mit dem Stab fest verbunden wer- 
den, denn die Wirbelsaule versucht naturlich, wieder in 
die Stellung der Deformation zuruckzugelangen. Dies 
ist fUr den operierenden Arzt einigermassen schwierig 
zu bewaltigen, weil er einerseits eine laterale Bewegung 
des Wirbels zusammen mit der daran befestigten Hal- 
tevorrichtung zum Stab hin durchfUhren muss, anderer- 



seits mdglichenveise auch noch In dorsaler oder ven- 
traler Richtung eine Bewegung des Wirbels mit der Hal- 
tevorrichtung bewirken muss, und schliesslich mogli- 
chenweise auch noch eine Langsverschiebung des Wir- 
5 bels mitsamt der Haltevorrichtung entlang des Stabs (al- 
so praktisch eine Verschiebung nach kranial bzw. kau- 
dal) durchfuhren muss. Hat er diese Bewegung des Wir- 
bels mitsamt der daran befestigten Haltevorrichtung 
durchgefuhrt, so muss er einerseits den Wirbel in der 
gewunschten Position halten, andererseits gleichzeitig 
die Haltevonrichtung an dem Stab fixleren. Dies Ist vom 
Handling her fur den operierenden Arzt mit den oben 
beschriebenen Schwierigkeiten verbunden, weil eben 
die Wirbelsaule versucht, den ursprunglichen (defor- 
mierten) Zustand wiederherzustellen. 
[0006] Es ist daher eine Aufgabe der Erfindung, eine 
Haltevonichtung vorzuschlagen, welche dem operie- 
renden Arzt das Handling beim Befestigen der Haltevor- 
richtung an dem Stab erieichtert. 
[0007] Dies Aufgabe wird mit einer Haltevorrichtung, 
wie sie durch die Merkmale des unabhangigen Patent- 
anspruchs charakterisiert ist, geldst. Besonders vorteil- 
hafte Ausgestaltungen ergeben sich aus den abhangi- 
gen Patentanspruchen bzw. aus der nachfolgenden Be- 
schreibung der In den Zeichnungen dargestellten Aus- 
fuhrungsbeispiele. 

[0008] Die erfindungsgemasse Haltevorrichtung 
weist MIttel zum ZurUckhalten des Stabes In der Auf- 
nahme auf, welche so ausgebildet und mit der Haltevor- 
richtung derart in Verbindung bringbar sind, dass sie ei- 
nen in die Aufnahme eingebrachten Stab voriaufig In der 
Aufnahme zuruckhalten, bis die Haltevorrichtung mit 
Hilfe der Mittel zum Herstellen der starren Verbindung 
an dem Stab fixlert ist. Das heisst, dass der operierende 
Arzt auf einfache Weise eine voriSufige Fixierung der 
Haltevorrichtung und damit des entsprechenden Wir- 
bels enreichen kann, obwohl die Wirbelsaule versucht, 
den Zustand der Deformation wiederherzustellen. 
Gleichwohl bleibt die Haltevorrichtung in axialer Rich- 
tung des Stabes auf diesem verschiebbar. 
[0009] Der operierende Arzt kann also zunachst ei- 
nen Wirbel aus dem Bereich, in welchem die Deforma- 
tion der Wirbelsaule voriiegt, in die gewiinschte Position 
bringen und dann die Haltevorrichtung starr mit dem 
Stab verbinden, sodass zunachst ein Wirbel bzw. die 
daran befestigte Haltevorrichtung starr mit dem Stab 
verbunden ist. Alternativ kann der operierende Arzt 
auch zunachst mehrere Wirbel aus dem Bereich, in wel- 
chem die Deformation der Wirbelsaule voriiegt, voriau- 
fig an dem Stab befestigen, sodass diese noch In axialer 
Richtung auf dem Stab verschiebbar sind, und erst dann 
die endgultigen Positionen der jeweiligen Wirbel festle- 
gen. Dies hat den Vorteil, dass Haltevorrichtungen und 
die daran befestigten Wirbel relativ zueinander noch 
"langsverschieblich" sind. sodass erst nach dem Rich- 
ten eines ganzen Bereichs der Wirbelsaule die endgul- 
tige Position der Haltevorrichtungen und der daran be- 
festigten Wirbel festgelegt werden muss. Dies erfolgt in 
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gleicher Weise dann durch die starre Verbindung der 
Haltevorrichtung mit dem Stab. 
[0010] Vortellhafterweise ist die Aufnahme fur den 
Stab so ausgebitdet, dass die Mittel zum Zuruckhalten 
des Stabs mil der Aufnahme selbst in Verbindung bring- 5 
bar sind. Dieser Bereich, also die Aufnahme selbst, ist 
nach dem Befestigen der Haltevorrichtung am Wirbel (z. 
B. mittels eines Hakens oder einer Pedikelschraube) bei 
der Operation fur den Arzt noch am besten zuganglich. 
[0011] Weiterhin konnen die Mittel zum Zuruckhalten io 
des Stabs vortellhafterweise so ausgeblldet sein, dass 
sie eine Klemmschraube aufnehmen, welche die Mittel 
zum Herstellen derstarren Verbindung der Haltevorrich- 
tung mit dem Stab bilden. Diese Art der starren Fixie- 
rung der Haltevorrichtung am Stab ist einfach und ohne 
grossen Aufwand realisierbar und resultlert in einer zu* 
verlassigen Verbindung der Haltevonichtung mit dem 
Stab. 

[0012] Vorteilhafterweise konnen die Aufnahme fur 
den Stab und die Mittel zum Herstellen der starren Ver- 20 
bindung der Haltevorrichtung mit dem Stab so ausge- 
blldet sein, dass sie eine Dreipunktauflage bilden. Diese 
Art der Auflage ist wohldeftniert und besonders zuver- 
lassig. 

[0013] Fur die vorlaufige Fixierung bieten sich in vor- 25 
teilhafter Weise mehrere Varianten an. Eine Variante 
siehtzum Beispiel vor, dass die Mittel zum Zuruckhalten 
des Stabs ein Element umfassen, welches mit der Hal- 
tevorrichtung Oder mit dem Stab eine Schnappverbin- 
dung eingeht. 30 
[0014] Eine andere Variante sieht vor, dass die Mittel 
zum Zuruckhalten des Stabs einen Deckel umfassen, 
welcher so ausgeblldet ist, dass er mit entsprechenden 
Mittein an der Haltevorrichtung eine Verbindung nach 
Art eines Bajonettverschlusses eingeht. 35 
[0015] Wieder eine andere Variante sieht vor, dass 
die Mittel zum Zuruckhalten des Stabs einen Deckel um- 
fassen, welcher in axialer Richtung auf die Aufnahme 
aufechiebbar ist und welcher eine durchgehende Ge- 
windebohrung aufweist, durch welche eine Klemm* 40 
schraube hindurch schraubbar ist, und dass die Aufnah- 
me in demjenigen Endbereich ihrer Wandung, welche 
dem Deckel zugewandt ist, elastisch deformierbar aus- 
geblldet ist. Dort welst die Wandung Vorsprunge auf. 
welche nach einer Deformation mit entsprechend am ^5 
Deckel ausgebildeten Vorsprungen in EingrifF ist. Der 
Stab wird bei dieser Variante in der Aufnahme einge- 
schnappt, sodass er nicht unbeabsichtigt entweichen 
kann. 

[0016] Wiederum eine andere Variante sieht vor. dass so 
die Mittel zum Zuruckhalten des Stabs einen sichelfor- 
migen Finger umfassen, welcher in einer Aussparung 
zwischen zwei an der Aufnahme hakenartig ausgebil- 
deten, feststehenden Fingern schwenkbar angeordnet 
ist. An der jeweiligen auf den beweglichen Finger zu- 55 
weisenden Flache der feststehenden hakenartigen Fin- 
ger ist jeweils ein auf den beweglichen Finger zuwei- 
senderZapfen vorgesehen. Dieser Zapfen greift in eine 



entsprechende Aussparung ein, welche an dem beweg- 
lichen Finger in der jeweiligen auf den feststehenden 
Finger zuweisenden Flache vorgesehen ist. Der beweg- 
liche Finger weist dabei einen nach aussen uber die 
Aussparung hinaus stehenden Fortsatz auf. der mit ei- 
nem Gewinde versehen ist, auf welches eine Mutter auf- 
schraubbar ist, Somit kann durch Verschwenken des 
Fingers zunachst der Stab voriaufig in der Aufnahme zu- 
ruckgehalten werden. Anschliessend kann durch ein 
Anziehen der Mutter die endgultige starre Verbindung 
der Haltevorrichtung mit der Stange bewirkt werden. 
[0017] Weitere besonders vortetlhafte Ausgestaltun- 
gen ergeben sich aus der Beschreibung der nachfolgen- 
den Ausfuhrungsbeispiele einer erfindungsgemassen 
Haltevorrichtung. Es zeigen, teilweise in schematischer 
Darsteltung und/oder im Schnitt: 

Fig. 1 eine Darstellung einer zusammenge- 

setzten oder S-fdnmigen Skoliose, 

Fig. 2-4 ein erstes Ausfuhrungsbeispiel einer er- 
findungsgemassen Haltevorrichtung, 
und zwar 

Fig. 2 eine perspektivische Ansicht dieser Hal- 

tevorrichtung im Zusammenbau 

Fig. 3 eine Schnittdarstellung dieser Haltevor- 

richtung im Zusammenbau 

Fig. 4 eine schematische Darstellung zur Er- 

lauterung der Dreipunktauflage 

Fig. 5-8 ein zweites Ausfuhrungsbeispiel einer 
erfindungsgemassen Haltevorrichtung, 
und zwar 

Fig. 5 eine perspektivische Explosionsdarstel- 

lung dieser Haltevorrichtung, 

Fig. 6 eine perspektivische Darstellung dieser 

Haltevorrichtung im Zusammenbau, 

Fig. 7 eine Schnittdarstellung dieser Haltevor- 

richtung im Zusammenbau 

Fig. 8 eine schematische Darstellung zur Er- 

Iduterung der Dreipunktauflage 

Fig. 9-1 3 ein drittes Ausfuhrungsbeispiel einer er- 
findungsgemassen Haltevorrichtung, 
und zwar 

Fig. 9 eine perspektivische Explosionsdarstel- 

lung dieser Haltevomchtung, 

Fig. 10 eine perspektivische Darstellung dieser 
Haltevorrichtung im Zusammenbau, 
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Fig. 11 eine perspektivische Explosionsdarstel- 

lung dieser Haltevorrichtung in einer An- 
sicht von unten, 

Fig. 12 eine Schnittdarstellung dieser Haltevor- 

richtung im Zusammenbau, 

Fig. 13 eine schematische Darsteilung zur Er- 

lauterung der Dreipunktauflage, 

Fig. 14-1 7 ein viertes Ausfuhrungsbeispiel einer er- 
findungsgemSssen Haltevorrichtung. 
und zwar 
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Fig. 25 
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Fig. 26 
Fig. 27 

Fig. 28-33 



Fig. 14 eine perspektivische Explosionsdarstel- i5 pjg. 28 
lung dieser Haltevorrichtung, 
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Fig. 15 eine perspektivische Ansicht des Dek- 

kels dieser Haltevonichtung von unten. 

Fig. 1 6 eine perspektivische Ansicht dieser Hal- 

tevorrichtung ohne Deckel von der Seite. 

Fig. 17 eine schematische Darsteilung zur Er- 

lauterung der Dreipunktauflage, 

Fig. 1 8-21 ein funftes Ausfuhrungsbeispiel einer er- 
findungsgemSssen Haltevorrichtung, 
und zwar 

Fig. 18 eine perspektivische Explosionsdarstel- 

lung dieser Haltevorrichtung, 



Fig. 19 eine Schnittdarstellung dieser Haltevor- 

richtung mit nur leicht etngeschraubter 35 
Klemmschraube, 

Fig. 20 eine Schnittdarstellung dieser Haltevor- 
richtung nnit voltstsindig eingeschraubter 
Klemmschraube, 40 

Fig. 21 eine schematische Darsteilung zur Er- 

lauterung der Dreipunktauflage, 

Fig. 22-27 ern sechstes AusfOhrungsbeispiei einer ^5 
erfi nd u ng sgemSssen Haltevonichtung , 
und zwar 

Fig. 22 eine perspektivische Ansicht dieser Hal- 
tevorrichtung von vome, im Zusammen- so 
bau, 

Fig. 23 eine perspektivische Ansicht dieser Hal- 

tevorrichtung von seitlich vorne, im Zu- 
sammenbau, 55 

Fig. 24 eine Schnittdarstellung dieser Haltevor- 
richtung ohne den beweglichen Finger, 



Fig. 29 

Fig. 30 
Fig. 31 
Fig. 32 

Fig. 33 

Fig, 34 

Fig. 35 
Fig. 36 

Fig. 37 

Fig. 38 

Fig, 39 



den beweglichen Finger in einer Seiten- 
ansicht, 

eine Ansicht dieser Haltevorrichtung von 
vorne, mit ausgeschwenktem Finger, 

eine Schnittdarstellung dieser Haltevor- 
richtung mit eingeschwenktem Finger, 
zur Eriauterung der Dreipunktauflage, 

ein siebtes Ausfuhrungsbeispiel einer 
erfindungsgemdssen Haltevorrichtung, 
und zwar 

eine perspektivische Ansicht dieser Hal- 
tevorrichtung von vome, im Zusammen- 
bau, 

eine Ansicht dieser Haltevorrichtung von 
vorne, mit eingeschwenktem bewegli- 
chen Finger, 

eine Schnittdarstellung dieser Haltevor- 
richtung, ohne den beweglichen Finger, 

den beweglichen Finger in einer Seiten- 
ansicht. 

eine Ansicht dieser Haltevorrichtung von 
vorne, mit ausgeschwenktem bewegli- 
chem Finger, 

eine Schnittdarstellung dieser Haltevor- 
richtung, mit eingeschwenktem Finger, 
zur Eriauterung der Dreipunktauflage, 

ein achtes Ausfuhrungsbeispiel einer er- 
findungsgemassen Haltevorrichtung in 
Explosionsdarsteliung, 

das Ausfuhrungsbeispiel gemdss Fig. 
34 in Seitenansicht, 

ein Ausfuhrungsbeispiel des Deckels ei- 
ner erfindungsgemassen Haltevorrich- 
tung in Schnittdarstellung, 

ein weiteres Ausfuhrungsbeispiel des 
Deckels einer erfindungsgemassen Hal- 
tevorrichtung in Schnittdarstellung, 

das Ausfuhrungsbeispiel des Deckels 
gemass Fig. 37 in einer Ansicht von vor- 
ne. 

ein weiteres Ausfuhrungsbeispiel des 
Deckels einer erfindungsgemassen Hal- 
tevorrichtung in Schnittdarstellung. 
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Fig. 40 das Ausfuhaingsbeispiel des Deckels 

gemass Fig. 39 in einer Ansicht von vor- 
ne, 

Fig. 41 ein weiteres Ausfuhrungsbeispiel des 

Deckels einer erfindungsgemSssen Hal- 
tevomchtung in Schnlttdarstellung, 

Fig. 42 das Ausfuhrungsbeispiel des Deckels 

gemass Fig. 41 in einer Ansicht von vor- 
ne 

und 

Fig. 43 das Ausfuhmngsbeispiel des Deckels ge- 
mdss Fig. 41 in einer Seitenansicht. 

[0018] Wenn im folgenden nur hakenartige Ausfuh- 
rungsbeispieie fur die Befestigung der Haltevorrichtung 
am Wirbel gezeigt sind, so gelten die Ausfuhrungen 
sinngemdss naturlich auch fur anderen Arten der Befe- 
stigung der Haltevorrichtung, wie z.B. fOr Befestigungen 
mittels (Pedikel-)Schrauben. Im Obrigen kdnnen die ein- 
zelnen Haltevorrichtungen, die nachfolgend fur po- 
steriore Zugange zur Wirbelsaule beschrieben sind. na- 
turlich auch so modifiziert sein, dass sie fur anteriore 
ZugSnge einsetzbar sind. 

[0019] In den Figuren 2 bis 4 ist ein erstes Ausfuh- 
rungsbeispiel einer erfindungsgemassen Haltevorrich- 
tung gezeigt. Insbesondere erkennt man hier einen Ha- 
kengrundkorper 1 , der im oberen Teil eine Aufnahme 2 
aufweist, welche zur Aufnahme eines Stabes 3 dient (in 
den Figuren ist jeweils nur ein Ausschnitt des Stabs dar- 
gestellt). Femer erkennt man einen zyllndrischen, im 
Querschnitt sichelformigen Clip 4, welcher so ausgebil- 
det ist, dass er mit dam Stab 3 eine Schnappverbindung 
eingeht. Dazu reicht der Clip 4 um mehr als den halben 
Umfang um den Stab 3 herum und ist bis zu einem ge- 
wissen Grade elastisch. Die Aufnahme 2 weist eine ent- 
sprechende zylindrische, im wesentlichen sichelfdrmige 
Aussparung 20 auf, wetche geringfiigig grosser ist als 
der Clip 4, sodass der auf den Stab aufgeschnappte Clip 
4 in die Aussparung 20 in der Aufnahme 2 hinein einge- 
fuhrt werden kann. also hineingeschoben werden kann. 
bzw. die Haltevonrichtung uber den Clip 4 druber ge- 
schoben werden kann. Ferner weist die Aufnahme 2 
noch eine Aussparung 21 auf, in welcher der Stab 3 zu 
liegen kommt. 

[0020] Ist der Clip 4 einmal in die Aussparung 20 der 
Aufnahme 2 eingefuhrt bzw. die Haltevorrichtung Ober 
den auf den Stab 3 aufgeschnappten Clip 4 druber ge- 
schoben, so kann der Stab 3 nicht mehr aus der Aus- 
sparung 20 bzw. 21 entweichen. auch wenn die Wirbel- 
saule eine derartige Ruckstellbewegung zu bewirken 
versucht. Es ist eine voriaufige Fixlerung erfolgt, die al- 
lerdings noch ein Verschieben der Haltevorrichtung auf 
der Stange in Richtung des Stabs 3 gestattet. 
[0021] Der Clip 4 ist femer mit einer durchgehenden 



Gewindebohrung 40 fur eine Klemmschraube 5 verse- 
hen. Wenn diese Klemmschraube 5 durch die Gewin- 
debohrung 40 geschraubt wird. so druckt sie den Stab 
3 fest in die Aussparung 21 hinein, wahrend der sichel- 

5 formige Clip 4 an die Innenwand der sichelformigen 
Aussparung 20 der Aufnahme 2 angepresst wird. 1st 
dies erfolgt, so ist die Haltevorrichtung nicht mehr ver- 
schiebbar, sondern starr mit dem Stab 3 verbunden. 
[0022] Dabei sind die einzelnen Elemente hier so aus- 

10 gebildet. dass es zu einer Dreipunktauflage an den 
Punkten PI ,P2,P3 kommt. Bei diesem Ausfuhrungsbei- 
spiel kommt ein Auflagepunkt PI In dem Bereich der 
Aussparung 21 zu liegen, wahrend ein weiterer Aufla- 
gepunkt P2 in dem Bereich des sichelformigen Clips 4 

15 zu liegen kommt. Der dritte Auflagepunkt P3 wird durch 
die Klemmschraube 5 gebildet. Solche Drelpunktaufia- 
gen sind an sich bekannt und bewirken ein sicheres Auf- 
liegen des Stabs 3. 

[0023] In den Figuren 5-8 ist ein weiteres Ausfuh- 

20 rungsbeispiel einer erfindungsgemassen Haltevorrich- 
tung zu erkennen. Aus der Explosionsdarstellung in Fig. 
5 eritennt man den Hakengrundkdrper 1a mit der Auf- 
nahme 2a, den Stab 3a, sowie einen Deckel 6a. Der 
Deckel 6a weist einen umlaufenden Flansch 60a auf, 

25 welcher vom Deckel absteht. In dem Flansch sind zwei 
Aussparungen 61 a fur den Stab 3a vorgesehen. Auf der 
Innenwand des Flanschs 60a sind Vorsprunge 62a und 
Vertiefungen 63a vorgesehen, welche mit entsprechen- 
den Vorsprungen 22a und Vertiefungen 23a auf der 

30 Aussenwand der Aufnahme 2a eine Schnappverbin- 
dung eingehen. Bei der Montage des Deckels 6a kann 
der untere Vorsprung im Deckel beispielsweise zu- 
ndchst nur uber den oberen Vorsprung auf der Aussen- 
wand der Aufnahme geschoben werden. sodass er in 

35 dieser Stellung einschnappt. Bereits dann ist der Stab 
3a schon so gefangen, dass er nicht mehr nach oben 
aus der Aufnahme entweichen kann. Gleichzeitig ist na- 
tQrlich die Haltevorrichtung (und damit natOrlich auch 
der Wirbel. mit welchem die Haltevorrichtung verbun- 

40 den ist) noch in Richtung des Stabs 3a beweglich und 
auch noch ein wenig in axialer Richtung verkippbar, was 
unter Umstanden das Handling fiir den operierenden 
Arzt erieichtert. Alternativ kann der untere Vorsprung im 
Deckel 6a auch uber den unteren Vorsprung auf der 

45 Aussenwand der Aufnahme geschoben werden, was in 
einer geringeren axialen Verkippbarkeit resultiert, aber 
immer noch die Verschiebbarkeit der Haltevorrichtung 
relativ zum Stab 3a gewahrleistet. 
[0024] Schliesslich wird die Klemmschraube 5a durch 

50 die im Deckel 6a vorgesehene Gewindebohrung 40a 
geschraubt. Sobald die Klemmschraube 5a sich auf 
dem Stab 3a abstutzt, zieht sie den Deckel 6a nach 
oben, wobei sich dann die Vorsprunge 62a und Vertie- 
fungen 63a auf den entsprechenden Vorsprungen 22a 

55 und 23a der Aufnahme 2a abstutzen. Auf diese Weise 
wird dann die Haltevorrichtung starr mit dem Stab 3a 
veriDunden (Fig. 6. Fig. 7). 

[0025] In Fig. 8 erkennt man schliesslich noch die 
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Dreipunktauflage an den Auflagepunkten P1a,P2a,P3a. 
Eine derartige Dreipunktauflage ist konventionell, dazu 
muss die Ausnehmung 21a in der Aufnahme 2a in dem 
unteren Bereich einen Radius aufweisen, der kleiner ist 
als der Radius des Stabs 3a. In den an diesen Bereich 
anschliessenden Bereichen muss der Radius der Aus- 
nehmung dann grosser sein als der Radius des Stabs 
3a. Dies erfoigt vorzugsweise mit einem tangentialen 
Obergang. Diese Art der Dreipunktauflage ist aber be- 
relts fur sich genommen bekannt. 
[0026] Den Ausfuhrungsbelspielen gemdss den Figu- 
ren 2 bis 4 und denen gemass den Figuren 5 bis 8 ist 
gemeinsam, dass sie zum vorlaufigen Zuruckhalten des 
Stabs 3 bzw. 3a ein Element umfassen, welches mit 
dem Stab oder mit der Haltevorrichtung eine Schnapp- 
verbindung eingeht. Zu dieser Art der Verbindung gibt 
as natUrlich Altemativen, wie im folgenden noch be- 
schrieben wird. 

[0027] In den Figuren 9 bis 13 ist eIn weiteres Aus- 
ftihrungsbeispiel der erfindungsgemassen Haltevor- 
richtung dargesteilt. Zu erkennen sind ein Hakengrund- 
kdrper 1b mit einer Aufnahme 2b, in welcher der Stab 
3b zu llegen kommt. Femer erkennt man einen auf- 
schiebbaren Deckel 6b, welcher nach dem Aufschieben 
nach der Art eines Bajonettverschtusses eine Verbin- 
dung eingeht. Hierzu weist der Deckel 6b zwei vom Dek- 
kel abstehende Flansche 60b auf. die jeweils eine An- 
lagefidche 61b aufweisen, welche mit einer entspre- 
chenden Aniageflache 21b zusammenwirkt, sodass 
beim Aufschieben des Deckels 6b die Aniageflache 21b 
an dem jeweiligen Flansch 61b an der jeweiligen Ania- 
geflache 21b an der Aufnahme 2b entlang gefuhrt ist. 
Der Deckel 6b weist ferner an demjenigen Ende der An- 
iageflache 61b, welches der inneren Stimflache des 
Deckels zugewandt ist, einen in Umfangsrichtung ver- 
laufenden Vorsprung 62b auf. Entsprechend ist ein von 
der Aufnahme 2b nach aussen abstehender Vorsprung 
22b am oberen Ende der Aufnahme 2b vorgesehen. Ist 
der Deckel 6b bis zum Ende der Aniageflache 61b an 
der AnIageflSche 21b entlang auf die Aufnahme 2b auf- 
geschoben worden, so kann er gegenuber dem Haken- 
grundkorper lb bzw. der Aufnahme 2b verdrehtwerden. 
Dabei hintergreifl der Vorsprung 62b des Deckels 6b 
den nach aussen von der Aufnahme 2b abstehenden 
Vorsprung 22b nach Art eines Bajonettverschlusses. 
Sodann ist der Stab 3b gefangen und kann nicht mehr 
nach oben aus der Aufnahme entweichen, gleichzeitig 
bleibt die Haltevorrichtung aber noch in axialer Richtung 
auf dem Stab 3a verschiebbar. Die endgultige stan-e Fi- 
xierung der Haltevorrichtung am Stab 3b erfoigt derart, 
dass die durch die Gewindebohrung 40b durchgefuhrte 
Klemmschraube 5b den Stab 3b in die Aufnahme hin- 
eindruckt, und dabei den Deckel 6b nach oben zieht. 
Dieser stutzt sich iiber die zusammenwiri<enden Vor- 
sprunge 62b und 22b ab, sodass die Haltevorrichtung 
dann starr mit dem Stab 3b verbunden ist. 
[0028] In Fig. 13 erkennt man schliesslich noch die 
Dreipunktauflage an den Auflagepunkten PI b.P2b.P3b. 



Eine derartige Dreipunktauflage ist konventionell, dazu 
muss die Ausnehmung in der Aufnahme 2b in dem un- 
teren Bereich einen Radius aufweisen, der kleiner ist als 
der Radius des Stabs 3b. In den an diesen Bereich an- 

5 schliessenden Bereichen muss der Radius der Ausneh- 
mung dann grdsser sein als der Radius des Stabs 3b. 
Dies erfoigt vorzugsweise mit einem tangentialen Ober- 
gang. Diese Art der Dreipunktauflage ist aber bereits fur 
sich genommen bekannt. 

10 [0029] Die Figuren 1 4 bis 1 7 zelgen ein weiteres Aus- 
fOhmngsbelsplel der erfindungsgemassen Haltevor- 
richtung. Man erkennt den Hakengrundkorper 1c, die 
Aufnahme 2c fiir den Stab 3c, den Deckel 6c und die 
Klemmschraube 5c, welche durch die Gewindebohrung 

15 40c hindurch geschraubt warden kann. Der Deckel 6c 
waist zwei vom Deckel abstehende Flansche 60c auf, 
welche auf ihrer Innenwand jewails ainan nach innan 
abstehenden Zapfen 61c aufweisen. In der Wand der 
Aufnahme 2c ist eine Nut 21c vorgesehen, welche zu- 

20 nachst im wesentlichen in axialer Richtung veriauft und 
anschliessend im wesentlichen in Umfangsrichtung. Am 
oberen Ende weist die Nut 21c noch zwei AnschrSgun- 
gen 210c auf, die das EinfOhren des Zapfens 61c in die 
Nut 21c hinein erteichtem. Der Deckel 6c wird in axialer 

25 Richtung auf den Hakengrundkorper 1c bzw. die Auf- 
nahme 2c aufgeschoben, wobei die Zapfen 61 c in axia- 
ler Richtung in die Nut 21c hinein gleiten. Ist der Deckel 
6c soweit in axialer Richtung vorgeschoben worden, 
dass die Zapfen 61c am Ende des in axialer Richtung 

30 veriaufenden Teils der Nut 21 c angelangt sind, kann der 
Deckei 6c relativ zum Hakengrundkorper 1 c bzw. relativ 
zur Aufnahme 2c verdreht werden. Dadurch ist der Stab 
3c in der Aufnahme 2c gefangen und kann nicht nach 
oben aus der Aufnahme 2c herausgleitan. Glaichwohl 

35 bleibt aber die Haltevonrichtung relativ zum Stab in axia- 
ler Richtung - bezogen auf den Stab - verschiebbar. An- 
schliessend wird die Klemmschraube 5c durch die Ge- 
windebohrung 40c hindurch geschraubt und druckt den 
Stab 3c in die Aufnahme 2c hinein. Dabei wird der Dek- 

40 kel 6c nach oben gezogen, wobei sich die Zapfen 61c 
in der Nut 21c (in demjenigen Teil der Nut 21c, der in 
Umfangsrichtung veriauft) abstutzen. Dadurch wird die 
Haltevorrichtung starr mit dem Stab 3c verbunden. 
[0030] In Fig. 17 erkennt man schliesslich noch die 

45 Dreipunktauflage an den Auflagepunkten PI c,P2c,P3c. 
Eine derartige Dreipunktauflage ist konventionell, dazu 
muss die Ausnehmung in der Aufnahme 2c In dem un- 
teren Bereich einen Radius aufweisen, der kleiner ist als 
der Radius des Stabs 3c. In den an diesen Bereich an- 

50 schliessenden Bereichen muss der Radius der Ausneh- 
mung dann grosser sein als der Radius des Stabs 3c. 
Dies erfoigt vorzugsweise mit einem tangentialen Ober- 
gang. Diese Art der Dreipunktauflage ist aber bereits fiir 
sich genommen bekannt. 

55 [0031] Den Ausfuhrungsbelspielen gemass den Figu- 
ren 9 bis 13 und denen gemass den Figuren 14 bis 17 
ist gemeinsam, dass die Mtttel zum Zuruckhalten des 
Stabs 3b bzw. 3c in der Aufnahme 2b bzw. 2c einen Dek- 
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kel 6b bzw. 6c umfassen, welcher so ausgebildet ist, 
dass er mit entsprechenden Mittein der Haltevorrich- 
tung eine Verbindung nach Art eines Bajonettverschlus- 
ses eingeht. Alternativen hlerzu slnd naturtich moglich 
und werden im folgenden noch beschrieben. 5 
[0032] Die Figuren 1 8 bis 21 zeigen ein weiteres Aus- 
fuhrungsbelspiel der erfindungsgemassen Haltevor- 
richtung. Man erkennt den Hakengrundkorper Id, die 
Aufnahme 2d fiir den Stab 3d, sowie einen Deckel 6d, 
welcher eine Gewindebohrung 40d aufweist. dutch wel- io 
Che hindurch eine Klemmschraube 5d geschraubt wer- 
den kann. hAan erkennt ferner, dass die Wandung der 
Aufnahme 2d in demjenigen Endbereich, welcher dem 
Deckel 6d zugewandt ist (also oben), elastisch defor- 
mierbar ausgebildet ist und Vorsprunge 22d aufweist. ^5 
Ebenso weist der Deckel 6d Vorsprunge 62d auf (n§m- 
lich innen), welche mit den Vorsprungen 22d der Auf- 
nahme in Elngriff gebracht werden kdnnen. Zunachst 
wird der Hakengnjndkdrper Id derart mit dem Stab 3d 
in Elngriff gebracht, dass der Stab 3d in die Aufnahme 20 
2d eingeschnappt wird. Dadurch ist der Stab 3d gefatx- 
gen und kann in axialer RIchtung (also nach oben hin) 
nicht mehr aus der Aufnahme 2d herausgleiten. Sodann 
wird der Deckel 6d aufgeschoben. Dieser kann unge- 
hindert auf die Aufnahme 2d aufgeschoben werden. Der 25 
in die Aufnahme eingeschnappte Stab ist in axialer 
Richtung - bezogen auf den Stab - noch verschiebbar. 
Die Klemmschraube 5d kann bereits lose in der Gewin- 
debohrung 40d eingeschraubt sein, oder aber auch erst 
nachtraglich eingeschraubt werden. Zur starren Befesti- 30 
gung der Haltevorrichtung an dem Stab 3d wird nun die 
Klemmschraube 5d eingeschraubt. Dabei deformieren 
sich die elastischen Endbereiche der Wandung mit den 
Vorsprungen 22d nach aussen und gelangen auf diese 
Weise in Eingriff mit den Vorsprungen 62d innen am 35 
Deckel (Fig. 20). Auf diese Weise wird die Haltevorrich- 
tung dann starr mit dem Stab 3d verbunden. 
[0033] In Fig. 21 erkennt man schliesslich noch die 
Dreipunktauflage an den Auflagepunkten P1d,P2d,P3d. 
Eine derartige Dreipunktauflage ist konventionell, dazu ^0 
muss die Ausnehmung in der Aufnahme 2d in dem un- 
teren Bereich einen Radius aufweisen, der kleiner ist als 
der Radius des Stabs 3d. In den an diesen Bereich an- 
schliessenden Bereichen muss der Radius der Ausneh- 
mung dann grosser sein als der Radius des Stabs 3d. ^5 
Dies erfolgt vorzugsweise mit einem tangentialen Uber- 
gang. Diese Art der Dreipunktauflage ist aber bereits fur 
sich genommen bekannt. 

[0034] Schliesslich sind in den Figuren 22 bis 27 und 
in den Figuren 28 bis 33 noch zwei weitere Ausfuh- 50 
rungsbeispiele einer erfindungsgemassen Haltevorrich- 
tung beschrieben. Belde weisen einen Hakengrundkor- 
per 1e bzw. 1f auf, welcher eine Aufnahme 2e bzw. 2f 
aufweist. An der Aufnahme 2e bzw. 2f sind jeweils zwei 
hakenartig ausgebildete, feststehende Finger 21 e und 55 
22e bzw. 21 f und 22f vorgesehen, welche zwischen sich 
eine Ausspamng 23e bzw. 23f definieren. In dieser Aus- 
sparung 23e bzw. 23f ist jeweils ein schwenkbar beweg- 



barer Finger 24e bzw. 24f angeordnet. Bei den haken- 
artig ausgebildeten, feststehenden Fingern 21 e und 22e 
bzw. 21 f und 22f ist an der jewelligen auf den bewegli- 
chen Finger zuweisenden Flache ein Zapfen 21 Oe und 
220e bzw. 21 Of und 220f vorgesehen. Diese Zapfen 
greifen jeweils in eine entsprechende Aussparung 240e 
bzw. 240f (Fig. 25 bzw. Fig. 31) ein, welche an dem be- 
weglichen Finger 24e bzw, 24f vorgesehen ist, und zwar 
jeweils in der entsprechenden Flache, die auf den je- 
welligen feststehenden Finger zuweist. Die Zapfen 
21 Oe und 220e bzw. 21 Of und 220f kdnnen dabei einge- 
presst und/oder angeschweisst bzw. geheftet sein. 
[0035] Der schwenkbare Finger 24e bzw. 24f ist fer- 
ner noch mit einem Fortsatz 241 e bzw. 241 f versehen, 
welcher nach aussen uber die Aussparung 23e bzw. 23f 
nach aussen hinaus steht. Dieser Fortsatz 241 e bzw. 
24 If ist mit einem Aussengewinde versehen, auf wel- 
ches eine Mutter 25e bzw. 25f aufschraubbar ist. In der 
geoffneten Stellung (Fig. 26 bzw. Fig. 32) kann der Stab 
3e bzw. 3f in die Aufnahme 2e bzw. 2f eingefuhrt und 
anschliessend der schwenkbare Finger 24e bzw. 24f 
verschwenkt werden. Dadurch ist der Stab 3e bzw. 3f 
gefangen, weil die Zapfen in eine Hinterschneidung in 
der jeweiligen Ausspamng 240e bzw. 240f des beweg- 
lichen Fingers 24e bzw. 24f hineingleiten. Gleichzeitig 
ist die Haltevorrichtung in axialer Richtung - bezogen 
auf den Stab 3e bzw. 3f - noch beweglich. Wird nun die 
Mutter 25e bzw. 25f angezogen. so wird der Stab 3e 
bzw. 3f durch den beweglichen Finger 24e bzw. 24f fest 
gegen den Stab 3e bzw. 3f gedruckt, der seinersetts fest 
in die Aufnahme 2e bzw. 2f gedruckt wird. Die Mutter 
25e bzw. 25f stutzt sich dabei ihrerseits auf den beiden 
feststehenden hakenartigen Fingem 21 e und 22e bzw. 
21 fund 22f ab. 

[0036] In den Figuren 27 bzw. 33 erkennt man noch 
die Dreipunktauflage mit den Auflagepunkten P1e,P2e, 
P3e bzw. P1f,P2f.P3f. Hierzu weist die Aufnahme 2e 
bzw. 2f in dem Bereich links einen Radius auf, der klei- 
ner ist als der Radius des Stabs 3e bzw. 3f und in den 
an diesen Bereich anschliessenden Bereichen einen 
Radius, der grosser ist als der Radius des Stabs 3e bzw. 
3f. Dies erfolgt vorzugsweise mit einem tangentialen 
Ubergang. Diese Art der Dreipunktauflage ist jedoch fur 
sich genommen bekannt. 

[0037] Die Figuren 34 und 35 zeigen ein weiteres 
Ausfiihrungsbeispiel der erfindungsgemassen Halte- 
vorrichtung. Dieses Ausfuhrungsbeispiel ist vom Prinzip 
her ahnlich wie das Ausfuhrungsbeispiel, welches an- 
hand der Figuren 14 bis 17 eriautert wurde. Bel dem in 
Fig. 34 bzw. in Fig. 35 gezeigten Ausfuhrungsbeispiel 
erkennt man den Hakengrundkorper 1g, die Aufnahme 
2g fur den Stab 3g, den Deckel 6g sowie die Klemm- 
schraube 5g, welche durch die Gewindebohrung 40g 
hindurch geschraubt werden kann. Am Hakengrundkor- 
per 1g bzw. an der Aufnahme 2g sind Zapfen 21 g vor- 
gesehen, die von der Aussenwand der Aufnahme 2g 
nach aussen hin abstehen. Der Deckel 6g weist zwei 
vom Deckel abstehende Flansche 60g auf, in welchen 
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jeweils eine Nut 61 g vorgesehen ist. Die Nut 61 g veriauft 
zunachst im wesentlichen In axialer Richtung und an- 
schliessend im wesentlichen in Umfangsrichtung. An ih- 
rem unteren Ende weist die Nut 61g zwei Anschragun- 
gen 61 Og auf. die das Einfuhren der Zapfen 21 g in die 
Nut 61g hinein erieichtem. Der Deckel 6g wird in axialer 
Richtung auf den Hakengrundkorper 1g bzw. auf die 
Aufnahme 2g aufgeschoben, wobei die Zapfen 21 g in 
axialer Richtung in die Nut 61 g hinein gleiten. Ist der 
Deckel 6g soweit in axialer Richtung vorgeschoben wor- 
den, dass die Zapfen 21 g am Ende des in axialer Rich- 
tung verlaufenden Teils der Nut Big angelangt sind, 
kann der Deckel 6g relativ zum Hakengmndkorper 1g 
bzw. relativ zur Aufnahme 2g verdreht werden. Dadurch 
ist der Stab 3g in der Aufnahme 2g gefangen und kann 
nicht nach oben aus der Aufnahme 2g herausgleiten. 
Gieichwohl bleibt aber die Haltevorrichtung relativ zum 
Stab in axialer Richtung - bezogen auf den Stab - ver- 
schiebbar. Anschliessend wird die Klemmschraube 5g 
durch die Gewindebohrung 40g hindurch geschraubt 
und druckt den Stab 3g in die Aufnahme 2g hinein. Da- 
bei wird der Deckel 6g nach oben gezogen, wobei stch 
die Zapfen 21 g in der Nut 61 g (In demjenigen Teil der 
Nut 61 g, der in Umfangsrichtung verlauft) abstutzen. 
Dadurch wird die Haltevorrichtung starr mit dem Stab 
3g verbunden. Auch hier erfolgt die bereits zuvor an- 
hand der vorangehenden Ausfuhrungsbeispiele er- 
wdhnte Drelpunktauflage des Stabs 3g. 
[0038] Die Figuren 36 bis 43 zeigen weitere Ausfuh- 
rungsbeispiele des Deckels der erfindungsgemassen 
Haltevorrichtung, welche vom Prinzip her mit dem Aus- 
fuhrungsbeispiel gemass den Figuren 5 bis 8 verwandt 
sind. ndmlich derart. dass der Deckel mit dem Haken- 
grundkorper bzw. mit der Aufnahme eine Schnappver- 
bindung eingeht. Der HakengmndkOrper kann im Prin- 
zip so aussehen wie er in Fig. 8 dargestellt ist und ist 
daher nicht nSher dargestellt. 

[0039] In Fig. 36 ist ein Ausfuhrungsbeispiel eines 
Deckels 6h dargestellt, der einen umlaufenden Flansch 
60h aufweist, welcher vom Deckel absteht. in dem eine 
Gewindebohrung 40h fur eine Klemmschraube vorge- 
sehen ist. In dem Flansch sind zwei Aussparungen 61 h 
fur den Stab vorgesehen. Auf der Innenwand des 
Flanschs 60h sind Vorsprunge 62h und Vertiefungen 
63h vorgesehen, welche mit entsprechenden VorsprOn- 
gen bzw, Vertiefungen auf der Aussenwand der Aufnah- 
me des Hakengrundkorpers die Schnappverbindung 
eingehen. Bei der Montage des Deckels 6h wird dieser 
in axialer Richtung uber die Vorsprunge am Haken- 
grundkdrper geschoben und schnappt ein. Der Flansch 
60h muss eine gewisse Flexibilitat aufweisen, sonst 
lasst er sich nicht uber die Vorsprunge am Hakengrund- 
korper schieben. Um die Elastizitat des Flansches 60h 
zu erhohen, ist nahe dem Deckelboden eine umlaufen- 
de Aussparung 600h in der Innenwand des Deckels vor- 
gesehen. welche in diesem Bereich die Wandstarkedes 
Flansches 60h reduziert und so die erforderiiche Etasti- 
zitSt des Deckels 6h erh6ht. 



[0040] Die Elastizitat der Flansche 601 kann bei einer 

Weiterbildung des Deckels noch durch eine umlaufende 
Nut 61 Oi auf der Aussenwand des Deckels 6i erhoht 
werden, wie dies in Fig. 37 und in Fig. 38 dargestellt ist, 
5 in welchen auch die Gewindebohrung 40i fur ein 
Klemmschraube sowie die Aussparung 61 i fOr den Stab 
zu erkennen ist. 

[0041] In Fig. 39 und Fig. 40 ist ein weiteres Ausfuh- 
rungsbeispiel des Deckels 6j mit der Gewlnderbohrung 

10 40j fur eine Klemmschraube gezeigt, bei welchem nicht 
zwei, sondern vier Flansche 60j und dementsprechend 
auch vier Aussparungen fur den Stab vorgesehen sind. 
Dadurch, dass nicht zwei, sondem vier solcher Flan- 
sche 60j und dementsprechend auch vier Aussparun- 

15 gen 61j fur den Stab vorgesehen sind. werden die Flan- 
sche 60j von ihrer Ausdehnung in Umfangsrichtung klei- 
ner und damit auch elastischer. 
[0042] Im ubrigen ist auch bei diesem Ausfuhrungs- 
beispiel auf der Innenwand nahe dem Deckelboden ei- 

20 ne umlaufende Aussparung 600j vorgesehen, wodurch 
die Elastizitat der einzelnen Flansche 60j noch erhoht 
wird. Die Aussparungen 61 j zwischen den Flanschen 
60j haben alle die gleiche Breite b, sodass bei einem 
Stab mit entsprechendem Durchmesser der Deckel 6j 

25 in vier verschiedenen Winkelstellungen auf den Haken- 
grundkdrper (nicht dargestellt) aufgeschoben werden 
kann, um die Schnappverbindung einzugehen. 
[0043] In Fig. 41, Fig. 42 und Fig. 43 ist schliesslich 
ein weiteres Ausfuhrungsbeispiel des Deckels 6k mit ei- 

30 ner Gewindebohrung 40k fur eine Klemmschraube dar- 
gestellt. Dieses Ausfuhrungsbeispiel des Deckels weist 
ebenfalls vier Flansche 60k auf, zwischen denen Aus- 
sparungen 61 k fUr den Stab vorgesehen sind. Wie spe- 
ziell aus Fig. 42 und Fig. 43 zu erkennen ist, weisen je- 

35 doch die Aussparungen 61k nicht die gleiche Breite auf, 
sondem zwei sich gegenuber liegende Aussparungen 
61k weisen eine erste Breite b1 auf (Fig. 42), wahrend 
die beiden anderen stch gegenuber liegenden Ausspa- 
mngen 61k eine zweite Breite b2 aufweisen (Fig. 43). 

40 Dies erhSht einerseits die Elastizitat einzelner Flansche 
60k, andererseits ist es auch moglich, Hakengrundkor- 
per zu verwenden, die zwar einen einheitlichen Aussen- 
durchmesser der Aufnahme aufweisen, bei denen je- 
doch die Innenabmessungen der Aufnahme variieren 

45 konnen, sodass je nach Innenabmessungen der Auf- 
nahme des Hakengnjndkorpers entweder ein Stab auf- 
genommen werden kann, dem die Breite b1 der Aus- 
sparung 61k des Deckels 6j entspricht, oder ein Stab, 
dem die Breite b2 der Aussparung 61k des Deckels 6j 

50 entspricht. Im ubrigen ist auch hier auf der Innenwand 
des Deckels 6j nahe dem Deckelboden eine Ausspa- 
rung 600k vorgesehen. welche die Elastizitat der einzel- 
nen Flansche 60k erhoht. 

[0044] Wie bereits eingangs enA/ahnt. ist die erfin- 
55 dungsgemasse Haltevorrichtung, die anhand von ver- 
schiedenen Ausfuhrungsbeispielen vorstehend eriau- 
tert ist, besonders fur das Indikationsgebiet der Skoliose 
geeignet. Es ist aber ebenso auch geeignet fur andere 



8 



15 



EP 1 064 885 A1 



16 



Indikationsgebiete wie z.B. Kyphose und Lordose. Die 
Haltevorrichtung kann ebenfalls so modifiziert sein, 
dass sie fur anteriore Zugange zur Wirbelsaule einge- 
setzt werden kann. Schliessllch kann die Haltevorrich- 
tung audi so modifiziert sein, dass sie fur die Quersta- 5 
bilisierung (zwischen den beiden Staben) eingesetzt 6. 
werden kann, sodass eine Torsion des Oberkorpers kei- 
ne Bewegung der beiden Stabe relativ zueinander her- 
vorrufen kann. 



Patentanspriiche 

1 . Haltevorrichtung fur die Wirbelsaule, welche Halte- 
vorrichtung Mittel zur Befestigung an einem Wirbel i5 
aufweist und welche eine Aufnahme (2) fur einen 
Stab (3) aufweist, die an der den Befestigungsmtt- 
teln abgewandten Seite der Haltevorrichtung vor- 
gesehen ist, sowie mit Mittein (5) zum Herstellen 
einer starren Verbindung der Haltevorrichtung mit 20 
dem in der Aufnahme befindlichen Stab (3), da- 7. 
durch gekennzeichnet, dass die Vorrichtung Mittel 
(4.20;6a.22a,62a;6b.22b,62;6c,21c,61c;6d.22d. 

62d: 21e.22e.24e;21f,22f,24f;6g.21g;61g;6h;6i;6j; 
6k) zum Zuruckhalten des Stabes in der Aufnahme 25 
(2,2a,2b,2c,2d,2e,2f,2g) aufweist, welche so aus- 
gebildet und mit der Haltevorrichtung derart in Ver- 
bindung bringbar sind, dass sie einen in die Aufnah- 
me (2,2a,2b,2c,2d,2e,2f,2g) eingebrachten Stab 8. 
(3,3a,3b,3c,3d,3e,3f,3g) vorlaufig in der Aufnahme 30 
zuruckhalten, bis die Haltevorrichtung mit Hilfe der 
Mittel zum Herstellen der starren Verbindung an 
dem Stab fixiert ist. 

2. Haltevorrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge- 35 
kennzeichnet, dass die Aufnahme fur den Stab so 
ausgebildet ist, dass die Mittel zum Zuruckhalten 
des Stabs (3,3a,3b,3c,3d,3e,3f,3g) mit der Aufnah- 
me (2,2a,2b,2c.2d,2e,2f,2g) setbst in Verbindung 
bringbar sind. 40 

3. Haltevorrichtung nach einem der vorangehenden 9. 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, dass die Mit- 
tel zum Zuruckhalten des Stabs so ausgebildet 

sind, dass sie eine Klemmschraube {5,5a,5b,5c,5d, 45 
5g,25e,25f) aufnehmen, welche die Mittel zum Her- 
stellen der starren Verbindung der Haltevorrichtung 
mit dem Stab bilden. 

4. Haltevorrichtung nach einem der vorangehenden 50 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, dass die Auf- 10. 
nahme fur den Stab und die Mittel zum Herstellen 

der starren Verbindung der Haltevorrichtung mit 
dem Stab so ausgebildet sind. dass sie eine Drei- 
punktauflage (PI ,P2,P3) bilden. 55 

5. Haltevorrichtung nach einem der vorangehenden 
AnsprOche, dadurch gekennzeichnet, dass die Mit- 



tel zum Zuruckhalten des Stabs ern Element (4.6a, 
6h,6i,6j,6k) umfassen, welches mit der Haltevor- 
richtung Oder mit dem Stab eine Schnappverbin- 
dung eingeht. 

Haltevonichtung nach Anspruch 5. dadurch ge- 
kennzeichnet, dass das Element, welches die 
Schnappverbindung eingeht, durch einen zylindri- 
schen, im Querschnitt sichelformigen. Clip (4) ge- 
biidet ist, welcher so ausgebildet ist, dass er mit 
dem Stab eine Schnappverbindung eingeht, und 
dass die Aufnahme der Haltevorrichtung eine ent- 
sprechende zylindrische, im Querschnitt sichelfor- 
mige Aussparung (20) aufweist, welche von ihren 
Abmessungen geringfugig grosser ist als der Clip 
(4), sodass der auf die Stange aufgeschnappte Clip 
(4) in die Aussparung (20) in der Haltevonichtung 
hinein eingefOhrt bzw. die Haltevorrichtung uber 
den Clip (4) druber geschoben werden kann. 

Haltevomchtung nach Anspruch 6, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass der Clip (4) eine durchgehende 
Gewindebohrung (40) fur eine Klemmschraube (5) 
aufweist, welche durch den Clip (4) hindurch 
schraubbar ist und den Stab (3) in der Aufnahme 
(2) verklemmt, sodass die Haltevorrichtung stanrmit 
dem Stab (3) verbunden ist. 

Haltevorrichtung nach Anspruch 5, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass das Element, welches die 
Schnappverbindung eingeht, als Deckel (6a,6h,6i, 
6j.6k) mit einem vom Deckel abstehenden umlau- 
fenden Flansch (60a,60h,60i,60j,60k) ausgebildet 
ist, in welchem Aussparungen (61 a,61 h,61 i,61j, 
61 k) fur den Stab (3a) vorgesehen sind, und in wel- 
chem auf seiner Innenwand Vorsprunge (62a,62h) 
und Vertiefungen (63a, 63h) vorgesehen sind, wel- 
che mit entsprechenden Vorsprungen (22a) und 
Vertiefungen (23a) auf der Aussenwand der Auf- 
nahme (2a) die Schnappverbindung eingehen. 

Haltevorrichtung nach Anspruch 8, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass der Deckel in seiner Stirnflache 
mit einer durchgehenden Gewindebohrung (40a, 
40h,40i,40j,40k) versehen ist. durch welche eine 
Klemmschraube (5a) hindurch schraubbar ist, wel- 
che den Stab (3a) in der Aufnahme (2a) verklemmt, 
sodass die Haltevorrichtung starr mit dem Stab (3a) 
verbunden ist. 

Haltevorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 
4, dadurch gekennzeichnet, dass die Mittel zum Zu- 
ruckhalten des Stabs einen Deckel (6b,6c,6g) um- 
fassen, welcher so ausgebildet ist, dass er mit ent- 
sprechenden Mittein an der Haltevorrichtung eine 
Verbindung nach Art eines Bajonettverschlusses 
eingeht. 
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11. Haltevorrichtung nach Anspruch 10, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass der Deckel (6b) zwei vom Dek- 
kel abstehende Flansche (60b) aufweist, die jeweils 
mit einer Aniageflache (61 b) versehen sind, welche 
Aniageflache (61 b) bei der Montage des Deckels 5 
(6b) an einer entsprechenden Aniageflache (21 b) 
der Aufnahme (2b) entlang in axialer Richtung ge- 
fuhrt wird, und dass der Deckel (6b) an demjenigen 
Ende der Aniageflache (61 b), welches seiner inne- 

ren Stimflache zugewandt ist, mit einem in Um- io 
fangsrichtung verlaufenden Vorsprung (62b) verse- 
hen ist, welcher nach innen absteht und welcher 
beim Drehen des Deckels (6b) einen entsprechen- 
den von der Aufnahme (2b) nach aussen abstehen- 
den, ebenfalls in Umfangsrichtung verlaufenden is 
Vorsprung (22b) hintergreift und so die Verbindung 
nach Art eines Bajonettverschlusses eingeht. 

12. Haltevorrichtung nach Anspruch 10, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass der Deckel (6c) zwei vom Dek- 20 
kel abstehende Flansche (60c) aufweist, welche 
auf Ihrer Innenwand jeweils einen nach innen ab- 
stehenden Zapfen (61c) aufweisen, welcher in eine 

in der Wand der Aufnahme (2c) vorgesehene Nut 
(21c) eingreift und dort gefuhrt ist, wobei die Nut 25 
(21c) zunachst im wesentlichen in axialer Richtung 
verlaufl und anschliessend im wesentlichen in Um- 
fangsrichtung, sodass bei der l\1ontage des Dek- 
kels (6c) dieser zunachst in axialer Richtung gefuhrt 
ist und anschliessend durch eine Drehbewegung 30 
die Verbindung nach Art eines Bajonettverschlus- 
ses eingeht. 

13. Haltevorrichtung nach Anspruch 10, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass auf der Wand der Aufnahme 35 

(2g) nach aussen hin abstehende Zapfen (21g) vor- 
gesehen sind und der Deckel (6g) zwei vom Deckel 
abstehende Flansche (60g) aufweist, in denen je- 
weils eine Nut (61 g) vorgesehen ist, in welche der 
jeweilige von der Wand der Aufnahme nach aussen 40 
hin abstehende Zapfen (21 g) eingreift und in wel- 
cher er gefuhrt ist, wobei die Nut (61 g) zunachst im 
wesentlichen in axialer Richtung verlauft und an- 
schliessend im wesentlichen in Umfangsrichtung, 
sodass bei der Montage des Deckels (6g) dieser zu- 
nachst in axialer Richtung gefuhrt ist und anschlies- 
send durch eine Drehbewegung die Verbindung 
nach Art eines Bajonettverschlusses eingeht. 



15. Haltevorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 
4, dadurch gekennzeichnet, dass die Mittel zum Zu- 
ruckhalten des Stabs einen Deckel (6d) umfassen, 
welcher in axialer Richtung auf die Aufnahme (2d) 
aufschiebbar ist und welcher eine durchgehende 
Gewindebohrung (40d) aufweist, durch welche eine 
Klemmschraube (5d) hindurch schraubbar ist, und 
dass die Aufnahme (2d) in demjenigen Endbereich 
ihrer Wandung, welche dem Deckel (6d) zugewandt 
ist, elastisch deformierbar ausgebildet ist und Vor- 
sprOnge (22d) aufweist, welche nach einer Defor- 
mation mit entsprechend am Deckel (6d) ausgebil- 
deten Vorsprungen (62d) in Eingriff sind. 

16. Haltevorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 
4, dadurch gekennzeichnet, dass die Mittel zum Zu- 
ruckhaiten des Stabs einen sichelfdrmigen Finger 
(24e,24f) umfassen, welcher in einer Aussparung 
(23e,23f) zwischen zwei an der Aufnahme haken- 
artig ausgebildeten, feststehenden Fingern (21 e. 
22e;21f,220 schwenkbar angeordnet ist, wobei an 
der jeweiligen auf den beweglichen Finger (24e, 
24f) zuweisenden FIdche der feststehenden haken- 
artigen Finger (21 e,22e;21f,22f) jeweils ein auf den 
beweglichen Finger zuweisender Zapfen (21 Oe, 
220e;210f,220f) vorgesehen ist, welcher in eine 
entsprechende Ausspanjng (240e,240f) eingreift, 
welche an dem beweglichen Finger (24e,24f) in der 
jeweiligen auf den feststehenden Finger (21e,22e; 
21f,22f) zuweisenden Flache vorgesehen ist, und 
wobei der bewegliche Finger (24e,24f) einen nach 
aussen uber die Aussparung hinaus stehenden 
Fortsatz (241e,241f) aufweist, der mit einem Ge- 
winde versehen ist, auf welches eine Mutter (25e, 
250 aufschraubbar Ist. 
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14. Haltevonichtung nach einem der AnsprOche 10 bis so 
13, dadurch gekennzeichnet, dass der Deckel (6b, 
6c,6g) in seiner Stirnflache mit einer durchgehen- 
den Gewindebohrung (40b,40c,40g) versehen ist, 
durch welche eine Klemmschraube (5b,5c) hin- 
durch schraubbar ist. welche den Stab (3b,3c,3g) ss 
in der Aufnahme veridemmt. sodass die Haltevor- 
richtung stanr mit dem Stab verbunden ist. 
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